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zum Beitrag J. Koehn: Das Steuerverhalten unsymmetrisch gesteuerter Stromrichter und ihr 
Blindleistungsbedarf. Bd. XLIII (1958). 

S. 457, Tabelle 2,2, 2. Gleichung muS lauten: 

( 1t) 1 cos\ 1Xvo + u30 - 3 = --; (1 +cos u0) 

S. 458, Tabelle 2,2, Bereich 8: Die Gleichung fiir ~ muS lauten: 
Ugo 

~ =.!:_(cos u 0 - 1- .!:_ y3 + V3 sin (IXN + 'TC_)) 
Ugo 4 2 3 

S. 458, Tabelle 2,2, Bereich 9: Folgende Bestimmungsgleichungen sind nachzutragen: 

cos (1Xv +uv) = cos u0- 1 - 2. y3 
2 

COS ( IXN + UN- :) = COS ( IXN- ~)- 1 + COS ~~0 
S. 467, Tabelle 4,2, Bereich 2: 1. Glied der letzten Zeile muB lauten: 

3 . 
- Slll U0 COS U0 
4 

S. 468, Tabelle 4,2: Letzte Gleichung der Seite muB lauten: 
Ne 1 uN - = -- COS UN + __ .:.:.___ 
Ns 0 4 4 (1- cosu0) 

S. 469, Tabelle 4,2, Bereich 7: 2. Zeile 

+ 
1 [~(cos IXN (sin IXN- y3 COS iXN) + 2 (IXN- !!-)) 3 ( 1 - cos u0) 8 2 

4· Zeile 

+ cos IXN (.!:_ y3 (cos (1XN + u3) + 2. cos (1XN + tt2 + u3)) - _2._ sin (1X;v + 'U3 + U 2)) 4 2 8 " 

S. 470, Tabelle 4,3, Bereich 3: Die Bereichsangabe muS heiSen: 
2n 
- ;:;: IXv ;£ IXvo 
3 

S. 471, Tabelle 4,3, Bereich 4: Das vorletzte Glied der 4· Zeile heiSt: 
1 

--V3coscxv 
4 

S. 471, Tabelle 4,3, Bereich 5: Das letzte Glied der 3. Zeile heiSt: 

-
3 ~3 sin ( IXN + U 3 + u2 + ~) 

S. 471/472, Tabelle 4,3, Bereich 6: 

1. Zeile: Ne = --1-(cos (1XN + u3)- cos (IXN + u3 + u 2 + 
2 n)) 

N50 2V3 3 

3· Zeile:- -icos (IXN + u3 + ~)- : V3 sin (IXN + U3 +u2 +~)++cos (IXN + 1fa + tf2 + ~ )) 
5· Zeile:- ~ y}cos (IXN + U 3 + U 2 + ~ )) 

6. Zeile: - sin ( IXN + u3 + ~) ( ~ V3 sin ( iXN + U 3 + ~) · · · 

Abgeschlossen am 8. Dezember 1958, 


