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Loea:rithmen a bgeleitet, obwohl die Logarithmen erst nachher als Umkehrfunktion 
der Ex!oonent~ialf~nktion erkl~irt werden. Allevdings gest~ht der Verfasser am Schluf~ 
des ]~uehes, dal~ man eine st renge Definition .der Exponential[unktion geben mfil~te. 
Veto Fl~eheninhalt ist i~ zahlreiehen Abschnitten die Rede, aber eine Definition 
des Fl~ic~heninhalt.es wird nicht gebrac~t. Der Verfa~ser wi,rd sich etcher seiner oft 
~ne~akten Darstellnn, g bewul~t seth, die er nur aus met.h.od.i~schen Griinden gew~ihlt 
hat. Ma.g aueh d.em exakten Mathematiker mane hes an dem Bueh mil~falIen, die 
Stadenten der obersten Klassen der Mit.tels.chulen, die M~theraatik st~dieren wollen, 
und die tthrer des erster~ Semesters werden da.s Buch gewilt mit Interesse lesen. 
Fiir sie i st. das Bueh aueh ~a erster Linie geschrieben. Zur grfindliehen Ausb~ldung 
in der Differential- und Integralreehnung ist d~nn natiirlieh ein weiteres Studium 
exakter Darstellungen notwendig. Ho~reiter. 

G. Kowa~ewski, Lehrbuch der hSheren Ma, themafik. Bd. I, II, III, 20~,, 2~0: 
252S. W. de Gruyter, Berlin 1933. Preis geb. RM 3,80 pro Band. 

Bd. I. Vektorreehnung und analytisehe Geometrie. Die Vektoren des E~ 
werden geo~met~ri.sch einge~hrt  und a.uch nach Wahl einer Ba,sis werden ge~me~ 
tris~he Definitionen und lYberleg~ngen be-corz~tgt. Das Volumprod~kt dreier 
Vekt.oren fiihrt auf die dreireihigen Determinanten, woran der allgemeine De- 
terminantenbegriff rail ~ahlreichen Eigenschaften lind Anwendur~gen anschliei~t. 
Bet tier vhllig durchgefiihr~en Diskussio.n dreier line~ren. Gleic:hungen mit dre~ 
Unbe~kannten wird alles vektorielI ged'eutet. Die Diskus.sien vo.n m hem,ogenea 
linearen Gleichungen mit n Unbekannten bzw. von n inhomogenen mit n Un- 
b ekannten Jet in  Keordina,t.en d~rchgefiihrt. Nach Einfiihrung des inneven und 
~.tlt~eren Preduktes werden die ein[achste~ Formeln der .SlOh~zisahen Trigono- 
metrie abgeleitet und die Redukiion eines r~umli~helt Kr~iftesyste~ns au[ eine 
Dynamo vorgenommen. Sehr a.usfiihrlieh werden die Drehungen um ein,e AGhse be- 
hand:elt, znerst mittels Vektoren und dann mitte.ls Qua ternionen his zur H a m i ] t, o n- 
sehel~ Formel. Die Q~at.ernionen werden definiert ale ~in P~ar (a, a), worth a 
eine reelle Zaht u~d a ein Vektor is~ und m i t a  + ~ bezeivhnet. Nach: ~rkl~rung 
yon Addition und Multiplikation wird ~g'ezeigt, daf~ sie einen S'chiefk~rper bfiden,. 
Nennt. man zwei Quaternionen mit para]lelea Vektoren ko.~xial, so. bilden alle zu 
einer gegebenen Quatern.ion koaxialen einen Unterkhrper, der isomer!oh zum Khrper 
der komplexen Zahlea i st. Naehdem aaf diese Weise die komplexen Za'hlen~ ein- 
gefiihrt s[nd, werden die linearen Transformationen in der G a ul~ sohen Ebene, 
dann die Spiegelungen aa Kreisen uad aa Geraden behandelt; letzteres ft~hrt a~[ 
d i~ Ahstandsforme] eines Punktes yon einer Gerade~ t~n.c~ die t t e s  s ~sche Normal- 
form, ferner auf die Betracht.ung yon Tell- und Doppelverh~iltnis. Das letzte. DritteI 
des Bandes betrifft vorwie,gend projektive Geometrie. Reeht a usffthr}ieh werden 
die Grundgebilde erster Stttfe saint den konstruktiven Ver~drkliehungen gebracht. 
Der P a s e a 1 s che Satz w'irc[ mtthelos fiir den Kreis bewiesen und da.nn dureh 
r~.umliehe Pro,jektion auf Kegelschnitte erweitert. Daran sghliegt die Projektivit~it 
~on Ebenen und dann die reel]-pro.iektive Einteilung der Kurven 2.0.,  welehe au[ 
die [iinf projektiv ~'erseh.iedenen Typea fiihrt. Dureh Verallgemeinerung der dabei 
benutzten Me.rhode wir~ noah gezei.gt, wie ~aan eine quadratisahe Form in n Ver- 
~n.derliehen .d~r~h reelle linea,re Transformation auf die Norma, lform b~ingen kaan. 
Naeh ether E,inteilung tier ebenen Bewegung:en werden ale Ab,schlug die Kegel- 
schn.itte mit Mitte lpu~kt besproahen und der Gedanke fiir eine Brennpunkitheorie 
gegeben. 

Bd. II. Hauptpunkte der ana.tytisehen Geometrie des Ranmes. Grundbegriffe 
der D~fferential- und IntegrMreehnung. Im ersten Abschnitt werden nach Einftthrung 
der Tetraederkoordinaten die !oro.jekti~en Abbil.dungen kla~sifiziert und die flint .ge- 
wonn enen Typen auf k,anonische Form gebraeht, d'ann die Bewegun~gen des Raumes 
u n t e r  den Projektivit~ten gekennzeiehnet unc~ eingeteilt; dabei ergib~ sich die 
Invarianz des unendlich fernen Kugelkreises bet einer Bewegung. Den Eigenseha.f~en 
dieses K.rei.ses fst ein ausfiihrlicher Pa,ra~ra,ph gewidmet, in welchem insbesondere 
die Bewegunge~ als kffinit~ten mit der Determinante 1 gekennzeichnet werden, die 
den Pernkreis in sich itber[fihren. Der Rest des Absehnittes behandelt die Fl~ichen 
zwei~er 0rdnung. Nach Erhrterung der Grundbegriffe erfolgt die reell-projektive 


