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ergibt und folglich in (12)

_ 0 0 _ 0 0
b=0, b_(0.04 0.04)’ k=0, hz(o.oz 0.08)

gesetzt werden konnen. In den Startmatrizen (22) fiir die Iteration (13) erhilt
man, falls alle Elemente von ¢ gleich 1 gesetzt werden, fiir ¢ nach der Formel
(23) den Wert £=12/11. Die hieraus nach dem Verfahren (13) bestimmten
Matrizenfolgen (x,) und (y,) konvergieren monoton wachsend bzw. fallend gegen
die nachfolgend genannten Matrizen x bzw. y, und zwischen diesen sind alle zu
den Matrizen (24) gehorigen Inversen a—! gelegen, '

_( 3.75 —6.25)<a_1< _( 4125 —5.5) 2
—625 11 )=% =T\lss5  125) (26)
Durch (26) wird jedoch die optimale IntervalleinschlieBung
3.77...-625 4125 —555..
1= 5 s 5 555
inf{a™3={_g25 1111, )59 =Pl 3= 555 105

fiir die Losungsmenge {a~*}={a"':@<a<a} nicht erreicht. Dagegen ist hier
die Intervallmatrix [x, y] die intervallmiBige Losung der Fixpunktgleichung
x=z+xd mit d aus (25); in anderen Beispielen muB auch dies nicht zutreffen.
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Nachtrag bei der Korrektur

Wihlt man im Verfahren (4) die Ndherung z von n abhiingig als z=m,, entsteht, wie aus der Schreib-
weise in der FuBnote ersichtlich ist, ein in [10] behandeltes quadratisch konvergentes EinschlieBungs-
verfahren.

10. Schmidt, J.W., Nauber, W.: Uber ein Verfahren zur zweiseitigen Approximation inverser Ele-
mente. Computing 17, 59-67 (1976)



